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Model mas zakldcajacych

Topografia terenu Gestosci mas topograficznych
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Dane testowe
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Wariant Model ,M0” Model ,M1” Model ,M2”
Rozdzielczosé¢ NMT | 200 500 200 500 200 500
My [k—ﬂ 35 87 38 88 53 106

FH
gy o) 1.0 1.1 1.0 1.0 1.3 1.4
M |7 0.8 0.7 0.9 0.7 0.9 1.0

Model ,,M3” 200

Model ,,M3” 500

Wariant Bez mod. wag | Z mod. wag | Bez mod. wag | Z mod. wag
e [;{—‘%J 170 102 203 128

Eie:
L] 1.0 1.0 1.5 1.3
mua o] 0.7 0.7 1.1 0.9




Wnioski koncowe

* Rozpatrywany model potencjalu zakidcajacego moze stuzyc
jako narzedzie do modelowania gestosci mas topograficznych, a
w procesie modelowania nalezy wykorzysta¢ wszystkie mozliwe
informacje dotyczace budowy geologicznej obszaru
opracowania.

* Przyjecie uproszczonego podzialu na strefy statej gestosci mas
zalegajacych pod powierzchnig geoidy jest mozliwe.
Preferowanym podzialem jest wariant przedstawiony jako M1.

« Zastosowanie algorytmu iteracyjnego, z modyfikowaniem wag

obserwacj1 w kazdej iteracji ma znaczacy wpltyw na wyznaczane
gestoscl mas topograficznych.
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